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摘要：
高分辨率对地观测系统是以飞机、卫星等飞行器为观测平台，利用运动成像载荷获取地球表面与表层的大范围、高精度、多层次空间信息的战略高技术，对国家经济建设和国家安全具有重大作用，是当今世界高速发展和激烈竞争的技术领域。本报告围绕新一代高分辨率对地观测系统中高精度实时运动成像的共性基础问题，简要介绍以下两方面内容：
（1）基于新型惯性执行机构的飞行平台高精度、高稳定度控制理论与方法；

（2）平台运动误差的高精度实时测量与估计。

报告人简介：
房建成，1965年9月出生，是我国惯性技术领域优秀的中青年专家。1983年毕业于山东大学（原山东工业大学）电机工程专业，获学士学位；1988年西安交通大学自动控制专业硕士研究生毕业，获硕士学位；1996年东南大学精密仪器及机械专业博士研究生毕业，获博士学位。现任北京航空航天大学仪器科学与光电工程学院院长，教育部长江学者特聘教授，国家杰出青年科学基金获得者，国家“973”计划项目首席科学家，“航空科学与技术”国家实验室（筹）首批首席科学家，“新型惯性仪表与导航系统技术”国防重点学科实验室主任，中英空间科学与技术联合实验室中方主任。主要研究领域包括：磁悬浮惯性执行机构及其在新一代航天器姿态控制系统中的应用、高性能捷联惯性测量装置及其在高分辨率航空遥感中的应用。先后荣获国家技术发明一等奖1项（排名第1），国家科技进步一等奖（排名第3）、国家科技进步二等奖（排名第1）各1项。2008年获何梁何利基金科学与技术成就奖，是迄今为止该奖项最年青的获得者。2009年获我国第一届“国防科技工业杰出人才奖”。2009年5月被中华全国总工会授予全国“五一”劳动奖章。2009年9月，获全国杰出专业技术人才奖。他的主要突出业绩如下：

房建成教授多年来围绕国家重大需求，针对我国卫星姿态控制的执行机构—机械式惯性飞轮的寿命短精度低、使得我国卫星的寿命和对地观测精度与国外相比有较大差距的问题，他带领团队历经十多年，大胆创新，奋勇拼搏，打破国外技术封锁，突破磁悬浮惯性飞轮一系列关键技术，研究成功我国首台磁悬浮惯性飞轮，成为我国新一代卫星换代技术，可使我国卫星寿命由几年提高到十几年，姿态稳定控制精度可提高一至二个数量级，对实现我国卫星长寿命高精度的跨越式发展具有重要作用，获得2007年度国家唯一的技术发明一等奖。
控制力矩陀螺是我国载人航天工程二、三期——空间实验室和空间站必不可少的核心关键技术，自“九五”以来他带领科研团队进一步攻克了大力矩姿态机动控制新型惯性执行机构——磁悬浮控制力矩陀螺关键技术，研制出我国首台单框架磁悬浮控制力矩陀螺，并承担我国空间站关键技术之一--自主创新的大型磁悬浮控制力矩陀螺工程样机研制，为载人航天工程二、三期空间站研制奠定了基础。他和团队最近又喜获重大技术突破，研制成功国际上首创的双框架磁悬浮控制力矩陀螺，使我国在该研究领域一举跃进当今国际先进行列。“航天器姿态控制新型惯性执行机构技术”（磁悬浮飞轮与控制力矩陀螺技术）被评为2008年度“中国高等学校十大科技进展”。
针对高分辨率航空遥感对捷联惯性测量装置的需求，突破了误差标定补偿、高精度快速对准关键技术，主持研制出高性能捷联惯性测量装置。在此基础上，系统地开展了捷联惯性/卫星组合测量技术研究，主持研制成功机载SAR运动补偿用惯性/卫星组合测量装置，为我国机载SAR成像分辨率从3米提高到0.5米发挥了关键作用。研究成果获2006年度国家科技进步一等奖（排名第3）和2007年度国家科技进步二等奖（排名第1）。
